Fiche Application : Assistant de mise en service

Fiche Application : Etat de livraison MOVITRAC ®classic
et basic

Le présent fichier contient un condensé d'informations issues d'un document de la bibliothéque technique
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|. Retour état de livraison

Le retour état de livraison est une remise a zéro des paramétres du variateur. Elle peut étre utile en cas de
changement de fonctionnement d’'un méme variateur.

A la livraison, chaque variateur est pré-paramétré pour un fonctionnement a la commande.

Les paramétres a la livraison concernent les fonctions des entrées/sorties, le fonctionnement (bus de terrain ou
binaire) et le smartdrive.

Le smartdrive est un moteur a puissance équivalente du variateur déja configuré dans la mise en route.

Pour remettre un appareil a I'état de livraison voici la procédure :

Une fois connecté sur le variateur, double-cliquez sur la demi-sphére du haut

(Q‘b Mouwveau projet 3

La fenétre de paramétrage s’ouvre, allez dans les paramétres « Réglages de base » = « Revenir aux valeurs
de paramétre initiales »

@ MOVISUITE® ES  Nouveau prajet 2msProj Etude Mise en service

@ > mcC
Arborescence paramétres W Vue d'ensemble Revenir aux valeurs de paramétr...

Revenir aux valeurs de paramétre initiales Sauvegarde des paramétres d'appareil spécifiques client

H 3

B Vue d'ensemble

Etat de livraison appareil bus de terrain
> 2.1 Données appareil Etat de livraison appareil binaire Lz sauvegarde des paramatres d'spparsil spacifigues client

4 2 Propriétés de I'appareil

peut étre réalisée dans |3 fenétre [Réglages de base] >

B 2.2 Communication .
[Sauvegarde des données].

4 2.3 Réglages de base

n Initialisation de base
B 2.3.1 Revenir aux valeurs de paramétre...
2.3.2 Droits d'accés

DT Vs e e T FeE e Réinitialiser le compteur d'heures de fonctionnement

2.3.4 Mode veille

2.3.10 Fonctions spéciales Réinitialiser le compteur d'énergie totale fournie

2.3.11 Sauvegarde des données

2.3.12 Niveau de fonctionnalité minimal

Réinitialiser la désignation d'appareil

4 3 Motorisations-transmissions
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[I. Etat de livraison appareil binaire

Cet état de livraison va configurer notre axe pour le faire fonctionner par borne, aucun MOVIKIT® n’est donc
nécessaire :

Les entrées seront configurées sur le FCB 05 régulation de vitesse :

Entrées digitales

Miveau phys. Actif & I'état 0 Etat fonction  Fonction

DI 01 ® ® ® FCB 05 — Consignes fixes sens de rotation positif =
DI 02 ® (0] (0] FCB 05 — Consignes fixes sens de rotation négatif =
DI 03 ® ® (0] Consigne fixe de vitesse bit 0 =
DI 04 ® ® (0] Consigne fixe de vitesse bit 1 =
La source de consigne :

Reglages de base

Fonction Valeur

Source Paz de source wr

Arréter CB

Réaction time out données process  Arrét application + verrouillage étage de puissance avec réinitialisation automatique ~

Réaction defaut externe Arrét application + verrouillage étage de puissance ~

La motorisation :

SmartDrive
0.25kW

o Nouvelle motorisation-
motorisation- transmission

transmission 5 " ) ”
Régulateur 7 Traitement via plaque signalétique

Détails moteur - Surveillance température moteur Multimotorisation

Type de moteur SEWEEHIRCRRIV Surveillance de température
o
SmartDrive 0.25kW 76646 Bruchsal/ Germany Pas de surveillance de température ~ (D Multimotorisation
Ty X00000C/ 00K O XK XK

Fréquence

50 Hz Frein
Puissance Type de frein

0.250 kw Smart-Brake ~
Tension nominale moteur | Mode de raccordement

230 v A | : Commande de frein DB 00
Mode de refroidissement L = Couple nominal

Autoventilé — Standard ~ Non défini
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[1l. Etat de livraison appareil bus de terrain

Pour un fonctionnement en bus de terrain, une carte de type CFX11A- N, E ou S est nécessaire. Avec la nouvelle
gamme de MOVITRACY, il est possible de chainer jusqu'a 8 variateurs grace a une CFX11A sur le premier
variateur et des cartes CFC11A sur les autres variateurs.

CFX11A

i w
“ ol o

Voici a quoi ressemble I'architecture avec une carte CFX11A et deux variateurs

@ Mouveau projet 2

CFx

o
£
\ 7

MCC_1 MCC_2
14 14

Comme vous pouvez le voir, un MOVIKIT® « Velocity drive » est pré-configuré. Ce MOVIKIT® sert a piloter votre
variateur en régulation de vitesse via bus de terrain.

Les paramétres modifiés a la suite d’'un état de livraison appareil bus de terrain sont les suivants :
Les entrées sont « Sans fonction » :

Entrées digitales
Miveau phys. Actif & 'état 0 Etat fonction Fonction

DI 01 ® (0] (0] Sans fonction =
DI 02 ® (0] (0] Sans fonction =
DI 03 ® (0] (0] Sans fonction =
DI 04 (O] ® ® Sans fonction =
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La source de consigne est sur « Systeme de bus standard »

Réglages de base

Fonction Valeur
Source Systéme de bus standard v
Systéme de bus standard CBus

Arréter m

Réaction time out données process  Arrét application + verrouillage étage de puissance avec réinitialisation automatigque ~

Réaction défaut externe Arrét application + verrouillage étage de puissance ~

Et la motorisation est aussi sur smartdrive :

SmartDrive
0.25kW

oo,
i

Configuration o Nouvelle motorisation-
transmission

Régulateur £ Traitement via plaque signalétique

SmartDrive 0.25kW

Détails moteur Surveillance température moteur Multimotorisation

Type de moteur ISEVVEEURG D RIWVE

Surveillance de température

SmartDrive 0.25kW 76646 Bruchsal | Germany Pas de surveillance de température ~ (I Multimotorisation
TYP XO0000K X0 KO0/ XX
Fréquence
50 k2 Frein
Puissance Type de frein
0.250 kW Smart-Brake ~

Tension nominale moteur
230 v A

Mode de raccordement
Commande de frein DB 00

Mode de refroidissement Couple nominal

Autoventilé — Standard ~ Non défini
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